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REFERENCE DEVICE: 
 

1 Device Properties 
 

This document is intended to be used for several purposes, including: 
-Identifying the capabilities of a DNP3 device (Master Station ou Outstation) 

- Recording the settings of a specific instance of a device (paramter settings for a specific instance of the device in the user´s manual total DNP3 estate) 
-Matching user requirements to product capabilities when procuring a DNP3 device 

The document is therefore structured to show, for each technical feature, the capabilities of the device (or capabilities required by the device when procuring). 
It is also structured to show the current value (or setting) of eachof the parameters that describe a specific instance of the device. This “current value” may 

also show a functional limitation of the device. For example when implementing secure authentication it is not required that all DNP3 devices accept 
aggressive mode request during critical exchanges (see Device Profile 1.12.4), in which case a vendor would mark this current value as “No-does not 

accept aggressive mode requests”. 
 

Additionally, the current value may sometimes be used to show a value that a device can achieve because of hardware or software dependencies. Na  
example of this is in section 1.6.8 of the Device Profile (Maximum error in the time that the Master issues freeze request) where the value may well depend 

upon tolerances of hardware components and interactions between software tasks. When the Device Profile current value is used in this way the 
corresponding entry in the capabilities column is grayed-out. Users should note that if na entry in the capabilities column of the Device Profile is grayed-out 

then there mau be information in the current value column that us pertinente to the device´s capabilities. 
 

Unless otherwisw noted, multiple boxes in the second column below are selected for each parameter to indicate all capabilities supported or required. 
 Parameters without checkboxes in the second column do not have capabilities and are included so that the current value may be shown in the third column. 

 
The items listed in the capabilities column below may be configurable to any of the options selected, or set to a fixed value when the device was designed. 

Item 1.1.10 contains a list of abbreviations for possible qays in hich the configurable parameters may be set. Since some parameters may not be 
Accessible by each of these methods supported, na abrbreviation for the configuration method supported by each parameter is shown in the fourth column of 

the tables below. 
 

If this document is used to show the current values, the third column should be filled in even if a fixed parameter is selected in the capabilities section (“NA” 
May be entered for parameters that are Not Applicable). 

 
Ih the document is used to show the current values of parameters, the column 3 applies to a single connection between a máster and na outstation. 

 

 
1.1 DEVICE IDENTIFICATION 

 
Capabilities 

 
Current Value 

If  
configurable  
list methods 

1.1.1 Device Function: 
 

Masters send DnP requests while Outstation send 
DNP responses. If a single physical device can 
perform both functions, a separate Device Profile 
Document must be provided for each function. 

○ Master 
●Outstation 

○ Master 
●Outstation 

 

1.1.2  Vendor Name: 
 
The name of the organization producing the 
device. 

 ITB – Equipamentos 
Elétricos Ltda 

 

1.1.3 Device Name: 
 

The model and name of device, suficiente to 
distinguish it from any other device from the same 
organization. 

 CTR-3X  

1.1.4 Device manufacturer´s hadware version 
String: 

 1.00  

1.1.5 Device manufacturer´s software version 
string: 

 1.00  



1.1.6 Device Profile Document Version Number: 
 
Version of the Device Profile Document is indicated 
by a whole number incremented with each new 
release. This should match the latest version 
shown in the revision History at the beginning of 
this document. 

 1  

1.1.7 DNP Levels Supported for: 
 
Indicate each DNP3 Level to which the device 
conforms fully, For Masters, requests and 
responses can be indicated independently 

Outstations Only 
Requests and Responses 

 None 
 Level 1 
 Level 2 
 Level 3 
 Level 4 

 

Level 2  

1.1.8 Supported Function Blocks  Self Address Support 
 Data Sets 
 File Transfer 
 Virtual Terminal 
 Mapping to IEC 61850 Object Models 

defined in a DNP3 XML file 
 Function code 31, activate configuration 
 Secure Authentication (if checked then  

see 1.12) 

Self Address  

1.1.9 Notable Additions: 
 

A brief description intended to quickly identify (for 
the reader) the most obvious features the device 
supports in addition to the Highest DNP Level 
Supported. The complete listo f features is 
described in the Implementation Table. 

   

1.1.10   Methods to set Configurable Parameters  XML – Loaded via DNP3 File Transfer 
 XML – Loaded via other transport 

mechanism 
 Terminal – ASCII Terminal Command  

Line 
 Software – Vendor software named 

CTR3Comm1.01 
 Proprietary file loaded via DNP3 File 

 Transfer 
 Proprietary file loaded via other 

 transport mechanism 
 Direct – Keypad on device front panel 
 Factory – Specified when device is 

 ordered 
 Protocol – Set via DNP3 (e.g. assign 

 class) 
 Other – explain: 

Software 
Vendor software named  
CTR-3XComm 
Version 1.1 
Direct Protocol 

Software 
CTR-3XComm 
Vers 1.1 
------------------ 

1.1.11  DNP3 XML files available On-line: 
 
XML configuration file names that can be read or 
written through DNP3 File Transfer to a device. 
 
A device´s currently running configuration is 
returned by DNP3 on-line XML file read from the 
device. 
 
DNP3 on-line XML file write to a device will update 
the device´s configuration when the Activate 
Configuration (function code 31) is received 

              Rd   Wr   Filename                  Description of Contents 
 

□  dnpDP.xml        Complete Device Profile 
□  dnpDPCAP.xml Device Profile Capabilities 
□ dnpDPCfg.xml    Device Profile config values 

             Rd   Wr   Filename                   
 

□   dnpDP.xml 
□   dnpDPCap.xml 
□   dnpDPCfg.xml 

 

1.1.12 External DNP3 XML files available Off-line: 
 
XML configuration file names that can be read or 
written from na external system, typically from a 
system that maintains the outstation 
configuration. 
 
External off-line XML file read permits na XML 
definition of new configuration to be supplied from 
off-line configuration tools. 
 

             Rd   Wr   Filename                  Description of Contents 
 

□  dnpDP.xml        Complete Device Profile 
□  dnpDPCAP.xml Device Profile Capabilities 
□  dnpDPCfg.xml   Device Profile config values 

            Rd   Wr   Filename                   
 

 dnpDP.xml 
 dnpDPCap.xml 
 dnpDPCfg.xml 

 



Exernal off-line XML file write permits na XML 
definition of a new configuration to be supplied to 
off-line configuration tools. 

1.1.13 Connections Supported:  Serial (complete section 1.2) 
 IP Networking (complete section 1.3) 
 Other, explain 

Serial Protocol 
------------------
-- 

1.1.14 Conformance Testing: 
 

Where conformance testing has been completed 
for the outstation or máster station, specify the 
version of the published DNP3 test procedures that 
was successfully passed. If independently tested, 
identify the organization that performed the test. 

 Self-tested, version 
 

 Independently tested, version 

 
 

 

 
 

 
1.2 SERIAL CONNECTIONS 

 
Capabilities 

 
Current Value 

If 
configurable 
list  methods 

1.2.1 Port Name: 
 
Name used to reference the communications port 
defined in this section. 

 
 
  

232-COM1  

1.2.2 Serial Connection Parameters:  Asynchronous – 8 Data Bits, 1 Start Bit, 1 
Stop bit, No Parity 

 Other, explain 
 

Note: Implemented in Target Layer                                         

Asynchronous  

 
 







































 



4 Implementation Table 

The following implementation table identifies wich object group and variations, function codes and qualifiers the device supports in both requests and responses. The Request collumns 
identify all requests that may be sent by a Master, or all request that must be parsed by na Outsttion. The Response columns identify all responses that must be parsed by a Master, or all 

responses that may be  sent by na Outstation. 
 

DNP OBJECT GROUP & VARIATION 
REQUEST                                             

Master may issue                     
Outstation must parse 

RESPONSE                                             
Master must parse                     

Outstation may issue 

Object 
Group 
Number 

Variation 
Number 

Description 
Function 
Codes    (dec) 

Qualifier 
Codes   (hex) 

Function 
Codes    
(dec) 

Qualifier 
Codes   (hex) 

1 0 Binary Input - any variation 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

    

1 1 Binary Input - Single-bit packed 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00, 01 (start-stop) 

1 2 Binary Input - Single-bit with flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00, 01 (start-stop) 

2 0 Binary Input Change Event- any variation 1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

    

2 1 Binary Input Change Event- without time 1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 17, 28 (index) 

2 1 Binary Input Change Event- without time 1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

130 (Unsol. Resp) 17, 28 (index) 

2 2 Binary Input Change Event- with absolute 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 17, 28 (index) 

2 2 Binary Input Change Event- with absolute 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

130 (Unsol. Resp) 17, 28 (index) 

12 1 Binary Output Command (CROB) - control 
relay output block 

3 (select) 17, 28 (index) 129 (Response) echo of request 

12 1 Binary Output Command (CROB) - control 
relay output block 

4 (operate) 17, 28 (index) 129 (Response) echo of request 

12 1 Binary Output Command (CROB) - control 
relay output block 

5 (direct op.) 17, 28 (index) 129 (Response) echo of request 

12 1 Binary Output Command (CROB) - control 
relay output block 

6 (direct op, no ack) 17, 28 (index) 129 (Response) echo of request 

20 0 Counter - any variation 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

    

20 5 Counter - 32-bit without flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00 (start-stop) 

22 5 Counter Change Event - 32-bit with flag and 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 17, 28 (index) 

30 0 Analog Input - any variation 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

    

30 1 Analog Input - 32-but with flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00 (start-stop) 

30 2 Analog Input - 16-but with flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00 (start-stop) 

30 3 Analog Input - 32-but without flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00 (start-stop) 



30 4 Analog Input - 16-but without flag 1(read) 00, 01 (start-stop),                     
06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 00 (start-stop) 

32 0 Analog Input Change Event - any variaton 1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

    

32 3 Analog Input Change Event - 32-bit with 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 17, 28 (index) 

32 3 Analog Input Change Event - 32-bit with 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

130 (Unsol. Resp) 17, 28 (index) 

32 4 Analog Input Change Event - 16-bit with 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

129 (Response) 17, 28 (index) 

32 4 Analog Input Change Event - 16-bit with 
time 

1(read) 06 (no range, or all),                            
07, 08 (limited qty) 

130 (Unsol. Resp) 17, 28 (index) 

41 1 Analog Output Block - 32-bit 2(write) 17 (index) 129 (Response) echo of request 

50 1 Time and Date - absolute time 1(read) 07,                                           
17 (index) 

129 (Response) 07 (limited qty = 1) 

50 1 Time and Date - absolute time 2(write) 07,                                           
17 (index) 

129 (Response) 07 (limited qty = 1) 

60 1 Calss 0 data 1(read) 06 (no range, or all)  129 (Response) 00 (start-stop) 

60 3 Class 1 data 1(read) 06 (no range, or all)      

60 4 Class 2 data 1(read) 06 (no range, or all)      

60 2 Class 3 data 1(read) 06 (no range, or all)      

80 1 Internal Indications 1(read) 06 (no range, or all)      

80 1 Internal Indications 2(write) 00 (start-stop)     

 

5 Data Points List (outstation only) 

This part of Device Profile shows, for each data type, a table defining the data points available in the device or a description of how this information can be obtained if the database is configurable. 

              

 Binary Input points list: 

Point 
Index 

Name 

Event 
Class 

Assigned 
(1, 2, 3 or 

none) 

Name for State when 
value is 0 

Name for State when value is 
1 

Description 

0 BI #0 none Não está em manual Está em manual Manual_R1 

1 BI #1 none Não está em manual Está em manual Manual_R2 

2 BI #2 none Não está em manual Está em manual Manual_R3 

3 
BI #3 none 

Não está em 
automático 

Está em automático Automático_R1 

4 
BI #4 none 

Não está em 
automático 

Está em automático Automático_R2 

5 
BI #5 none 

Não está em 
automático 

Está em automático Automático_R3 

6 BI #6 none Não está em travado Está em travado Travado_R1 

7 BI #7 none Não está em travado Está em travado Travado_R2 

8 BI #8 none Não está em travado Está em travado Travado_R3 

9 BI #9 none Direto Inverso Fluxo_R1 

10 BI #10 none Direto Inverso Fluxo_R2 

11 BI #11 none Direto Inverso Fluxo_R3 

12 BI #12 none Led apagado Led acesso Elevar_R1 

13 BI #13 none Led apagado Led acesso Elevar_R2 



14 BI #14 none Led apagado Led acesso Elevar_R3 

15 BI #15 none Led apagado Led acesso Abaixar_R1 

16 BI #16 none Led apagado Led acesso Abaixar_R2 

17 BI #17 none Led apagado Led acesso Abaixar_R3 

18 
BI #18 none 

Não acionado no 
sentido de elevar 

Acionado no sentido de elevar Elevando_R1 

19 
BI #19 none 

Não acionado no 
sentido de elevar 

Acionado no sentido de elevar Elevando_R2 

20 
BI #20 none 

Não acionado no 
sentido de elevar 

Acionado no sentido de elevar Elevando_R3 

21 
BI #21 none 

Não acionado no 
sentido de abaixar 

Acionado no sentido de abaixar Abaixando_R1 

22 
BI #22 none 

Não acionado no 
sentido de abaixar 

Acionado no sentido de abaixar Abaixando_R2 

23 
BI #23 none 

Não acionado no 
sentido de abaixar 

Acionado no sentido de abaixar Abaixando_R3 

24 BI #24 none Não acionada Acionada Chave Neutro_R1 

25 BI #25 none Não acionada Acionada Chave Neutro_R2 

26 BI #26 none Não acionada Acionada Chave Neutro_R3 

27 BI #27 none Led apagado Led acesso Falha_R1 

28 BI #28 none Led apagado Led acesso Falha_R2 

29 BI #29 none Led apagado Led acesso Falha_R3 

30 BI #30 none Não atingido Atingido Bfmax_R1 

31 BI #31 none Não atingido Atingido Bfmax_R2 

32 BI #32 none Não atingido Atingido Bfmax_R3 

33 BI #33 none Não atingido Atingido Bfmin_R1 

34 BI #34 none Não atingido Atingido Bfmin_R2 

35 BI #35 none Não atingido Atingido Bfmin_R3 

36 BI #36 none Direto Inverso CFP_R1 

37 BI #37 none Direto Inverso CFP_R2 

38 BI #38 none Direto Inverso CFP_R3 

39 
BI #39 none 

Comutador fora da 
posição neutra 

Comutador na posição neutra Zerado_R1 

40 
BI #40 none 

Comutador fora da 
posição neutra 

Comutador na posição neutra Zerado_R2 

41 
BI #41 none 

Comutador fora da 
posição neutra 

Comutador na posição neutra Zerado_R3 

42 BI #42 none Não acionada Acionada Chpol_R1 

43 BI #43 none Não acionada Acionada Chpol_R2 

44 BI #44 none Não acionada Acionada Chpol_R3 

45 BI #45 none Não acionada Acionada Bloqueio subcorrente R1 

46 BI #46 none Não acionada Acionada Bloqueio subcorrente R2 

47 BI #47 none Não acionada Acionada Bloqueio subcorrente R3 

48 BI #48 none Não acionada Acionada Bloqueio sobre corrente R1 

49 BI #49 none Não acionada Acionada Bloqueio sobre corrente R2 

50 BI #50 none Não acionada Acionada Bloqueio sobre corrente R3 

51 BI #51 none Não acionada Acionada Bloqueio fluxo inverso R1 

52 BI #52 none Não acionada Acionada Bloqueio  fluxo inverso R2 

53 BI #53 none Não acionada Acionada Bloqueio  fluxo inverso R3 

54 BI #54 none Local Remoto Local/Remoto 

55 BI #55 none Porta frontal USB Porta frontal RS232 USB/RS232 

56 BI #56 none Monofásico Trifásico Tipo de operação 

57 BI #57 none Não acionado Acionado Atuação pelo nobreak 

58 BI #58 none Não acionada Acionada E1 (entrada auxiliar 1) 

59 BI #59 none Não acionada Acionada E2 (entrada auxiliar 2) 

60 BI #60 none Não acionada Acionada E3 (entrada auxiliar 3) 

61 BI #61 none Não acionada Acionada E4 (entrada auxiliar 4) 

62 BI #62 none Não acionada Acionada S1 (saída auxiliar 1) 

63 BI #63 none Não acionada Acionada S2 (saída auxiliar 2) 

64 BI #64 none Não acionada Acionada S3 (saída auxiliar 3) 

65 BI #65 none Não acionada Acionada V1 (variável binária virtual 1) 

66 BI #66 none Não acionada Acionada V2 (variável binária virtual 2) 

67 BI #67 none Não acionada Acionada V3 (variável binária virtual 3) 

68 BI #68 none Não acionada Acionada V4 (variável binária virtual 4) 

69 BI #69 none Não acionada Acionada V5 (variável binária virtual 5) 

70 BI #70 none Não acionada Acionada V6 (variável binária virtual 6) 

71 BI #71 none Não acionada Acionada V7 (variável binária virtual 7) 

72 BI #72 none Não acionada Acionada V8 (variável binária virtual 8) 



 

 

Binary Output Status and CROB points list: 

 Supported Control Operations    Event Class Assigned 
(1,2,3 or none) 

 

Point 
Index 

Name Select/ 
Operate 

Direct 
Operate 

Direct Operate  
– No Ack 

Pulse 
On 

Pulse 
Off 

Latch 
On 

Latc
h Off 

Trip  Close Count > 
1 

Cancel 
Currently 
Running 

Operation 

Name 
for 

State 
when 
value     
is 0 

Name 
for 

State 
when 
value    
is 1 

Change Command Description 

0 
BO #0 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset do Indicador 

Externo R1 

1 
BO #1 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset do Indicador 

Externo R2 

2 
BO #2 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none   Reset do Indicador 

Externo R3 

3 BO #3 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Elevar R1 

4 BO #4 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Elevar R2 

5 BO #5 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Elevar R3 

6 BO #6 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Abaixar R1 

7 BO #7 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Abaixar R2 

8 BO #8 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Abaixar R3 

9 
BO #9 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset Quantidade de 

Registro 

10 BO #10 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Elevar banco completo 

11 BO #11 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Abaixar banco completo 

12 

BO #12 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset de contagem de 
entradas em modo 
trifásico 

13 

BO #13 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
atuações em caso de 
subcorrente R1 

14 

BO #14 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
atuações em caso de 
subcorrente R2 

15 

BO #15 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
atuações em caso de 
subcorrente R3 

16 

BO #16 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
bloqueio máximo 
atingido R1 

17 

BO #17 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
bloqueio máximo 
atingido R2 

18 

BO #18 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
bloqueio máximo 
atingido R3 

19 

BO #19 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
neutralização por fluxo 
inverso R1 

20 

BO #20 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
neutralização por fluxo 
inverso R2 

21 

BO #21 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reset contador de 
neutralização por fluxo 
inverso R3 

22 
BO #22 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resertar tensão 

máxima na linha R1 

73 BI #73 none Não acionada Acionada V9 (variável binária virtual 9) 

74 BI #74 none Não acionada Acionada V10 (variável binária virtual 10) 



23 
BO #23 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resertar tensão 

máxima na linha R2 

24 
BO #24 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resertar tensão 

máxima na linha R3 

25 

BO #25 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potencia minimo 
indutivo R1 

26 

BO #26 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potencia minimo 
indutivo R2 

27 

BO #27 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potencia minimo 
indutivo R3 

28 

BO #28 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potência mínimo 
capacitivo R1 

29 

BO #29 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potência mínimo 
capacitivo R2 

30 

BO #30 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Resetar fator de 
potência mínimo 
capacitivo R3 

31 

BO #31 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Reser contador de 
neutralização por falta 
de energia 

32 

BO #32 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Executar zeragem de 
posição remotamente 
 

33 BO #33 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R1 em Manual 

34 
BO #34 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R1 em 

Automático 

35 
BO #35 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R1 em 

Travado 

36 BO #36 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R2 em Manual 

37 
BO #37 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R2 em 

Automático 

38 
BO #38 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R2 em 

Travado 

39 BO #39 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R3 em Manual 

40 
BO #40 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R3 em 

Automático 

41 
BO #41 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar R3 em 

Travado 

42 
BO #42 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar banco em 

Manual 

43 
BO #43 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar banco em 

Automatico 

44 
BO #44 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Colocar banco em 

Travado 

45 
BO #45 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda saída auxiliar 1 

(S1) 

46 
BO #46 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda saída auxiliar 1 

(S2) 

47 
BO #47 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda saída auxiliar 1 

(S3) 

48 
BO #48 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 

1 (V1) 

49 
BO #49 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 

2 (V2) 
50 

BO #50 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 
3 (V3) 

51 
BO #51 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 

4 (V4) 
52 

BO #52 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 
5 (V5) 

53 
BO #53 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 

6 (V6) 
54 

BO #54 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 
7 (V7) 

55 
BO #55 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 

8 (V8) 
56 

BO #56 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 
9 (V9) 

57 BO #57 Y Y Y Y Y Y Y Y Y     none  Comanda variável auxiliar 
10 (V10) 

¹ Somente serão levados à posição neutra os comutadores que se encontrarem em modo manual 

 

Counter / Frozen Counter points list: 

Point 
Index 

Name Event Class Assigned to 
Counter Events (1,2,3 or 

none) 

Frozen Counter Exists (Yes or 
No) 

Event Class Assigned to Frozen 
Counter Events (1,2,3 or none) 

Description 

0 CI #0 none N  Regulador 1 – Quantidade total de operações 

1 CI #1 none N  Regulador 2 – Quantidade total de operações 

2 CI #2 none N  Regulador 3 – Quantidade total de operações 

3 CI #3 none N  Regulador 1 – Neutralizações por fluxo inverso 

4 CI #4 none N  Regulador 2 – Neutralizações por fluxo inverso 

5 CI #5 none N  Regulador 3 – Neutralizações por fluxo inverso 

6 CI #6 none   Regulador 1 – Neutralizações por subcorrente 

7 CI #7 none   Regulador 2 – Neutralizações por subcorrente 

8 CI #8 none   Regulador 3 – Neutralizações por subcorrente 



9 CI #9 none   Regulador 1 - Contagem de atuações de bloqueio de 
posição máxima 

10 CI #10 none   Regulador 2 - Contagem de atuações de bloqueio de 
posição máxima 

11 CI #11 none   Regulador 3 - Contagem de atuações de bloqueio de 
posição máxima 

12 CI #12 none   Quantidade de entradas em modo trifásico 

13 CI #13 none   Neutralizações por falta de energia usando nobreak 

14 CI #14 none   Quantidade de registros na pilha 

15 CI #15 none   Posição atual da pilha de registros 

 

 

Analog Input points list: 

 Transmitted 
Value 

Scaling Description 

Point Index Name Event 
Class 

Assigned 
(1, 2, 3 

or none) 

Min   
int / flt 

Max  
int / flt 

Multiplier Offset Units Resolution  

0 AI #0 none / / 100 0  0,01 Firmware [informa versão firmware] 

1 AI #1 none / / 100 0  0,01 Hardware [informa versão hardware] 

2 AI #2 none / / 1 0  1 Número serie [informa n.º série] 

3 AI #3 none / / 1 0  1 Ano fabricação [informa ano fabricação] 

4 AI #4 none / / 1 0  1 Idioma [informa idioma] 

5 AI #5 none / / 1 0  1 TCON [Tipo de conexão do CAQ-1 para compensação] 

6 AI #6 none / / 1 0  1 GDL [Grau de liberdade] 

7 AI #7 none / / 1 0  1 MTR [Seleciona o compensador mestre] 

8 AI #8 none / / 1 0  1 TPES [Tempo de permanência em sincronismo] 

9 AI #9 none / / 1 0  1 TNOBREAK [Tempo para neutralização com nobreak] 

10 AI #10 none / / 1 0  1 DTAQ [Período de aquisição de dados] 

11 AI #11 none / / 1 0  1 HCMP [Hora para auditoria do rastreamento] 

12 AI #12 none / / 1 0  1 SCMP [Dia da semana para auditoria do rastreamento] 

13 AI #13 none / / 1 0  1 HESP_P2 [Habilita mensagem espontânea P2] 

14 AI #14 none / / 1 0  1 ENDREM_P2 [Endereço para mensagem espontânea P2] 

15 AI #15 none / / 1 0  1 HESP_P3 [Habilita mensagem espontânea P3] 

16 AI #16 none / / 1 0  1 ENDREM_P3 [Endereço para mensagem espontânea P3] 

17 AI #17 none / / 1 0  1 ESERIAL [Endereço para comunicação serial] 

18 AI #18 none / / 1 0  1 BAUD1 [Taxa de transmissão de dados P1] 

19 AI #19 none / / 1 0  1 BAUD2 [Taxa de transmissão de dados P2] 

20 AI #20 none / / 1 0  1 BAUD3 [Taxa de transmissão de dados P3] 

21 AI #21 none / / 1 0  1 Senha para operador 

22 AI #22 none / / 1 0  1 Senha para administrador 

23 AI #23 none / / 10 0 A 0,1 INEUT [Corrente de neutro] 

24 AI #24 none / / 1 0  1 TAP_R1 [tap atual R1] 

25 AI #25 none / / 1 0  1 Manual_Automatico_Travado_R1 [modo operação R1] 

26 AI #26 none / / 1 0  1 TAPMAX_R1 [tap máximo R1] 

27 AI #27 none / / 1 0  1 TAPMIN_R1 [tap mínimo R1] 

28 AI #28 none / / 1 0 Hz 1 FREQ [Hz]_R1 [frequência R1] 

29 AI #29 none / / 100 0  0,01 FPOT_R1 [fator de potência R1] 

30 AI #30 none / / 100 0  0,01 FPMIF [Fator de potência mínimo indutivo R1] 

31 AI #31 none / / 100 0  0,01 FPMCF [Fator de potência mínimo capacitivo R1] 

32 AI #32 none / / 100 0  0,01 VFMAX [tensão máxima na fonte atingida R1] 

33 AI #33 none / / 10 0 V 0,1 TBLF [V]_R1 [tensão secundária fonte R1] 

34 AI #34 none / / 10 0 mA 0,1 IFb [mA]_R1 [corrente secundária fonte R1] 

35 AI #35 none / / 100 0 kV 0,01 VF [kV]_R1 [tensão primária fonte R1] 

36 AI #36 none / / 10 0 A 0,1 IF [A]_R1 [corrente primária fonte R1] 

37 AI #37 none / / 10 0 KVA 0,1 S [kVA]_R1 [potência aparente R1] 

38 AI #38 none / / 10 0 kW 0,1 P [kW]_R1 [potência ativa R1] 

39 AI #39 none / / 10 0 kVAr 0,1 Q [kVAr]_R1 [potência reativa R1] 

40 AI #40 none / / 10 0  0,1 RTPC_R1 [relação de tensão R1] 

41 AI #41 none / / 1 0  1 RTCC_R1 [relação corrente R1] 

42 AI #42 none / / 1 0  1 HCOMP [habilita compensador R1] 

43 AI #43 none / / 1 0  1 CCP [critério para compensação R1] 

44 AI #44 none / / 100 0  0,01 FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R1] 

45 AI #45 none / / 100 0  0,01 FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R1] 

46 AI #46 none / / 10 0 V 0,1 VREF _R1 [tensão de referência MD R1] 

47 AI #47 none / / 10 0 V 0,1 INS _R1 [insensibilidade R1] 

48 AI #48 none / / 1 0 s 1 TMP _R1 [temporização R1] 

49 AI #49 none / / 1 0  1 BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R1] 

50 AI #50 none / / 1 0  1 BSUBC [bloqueio por subcorrente R1] 

51 AI #51 none / / 1 0  1 BSOBC [bloqueio por sobre corrente R1] 



 

 

 

Analog Output  points list: 

52 AI #52 none / / 1 0  1 PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R1] 

53 AI #53 none / / 1 0  1 DEFVC [defasagem V e I R1] 

54 AI #54 none / / 1 0  1 DTAP [diferença fixa para o mestre R1] 

55 AI #55 none / / 1 0  1 MIPCOM [modo indicação comutador R1] 

56 AI #56 none / / 1 0  1 TAP_R1 [tap atual R2] 

57 AI #57 none / / 1 0  1 Manual_Automatico_Travado_R2 [modo operação R2] 

58 AI #58 none / / 1 0  1 TAPMAX_R2 [tap máximo R2] 

59 AI #59 none / / 1 0  1 TAPMIN_R2 [tap mínimo R2] 

60 AI #60 none / / 1 0 Hz 1 FREQ [Hz]_R2 [frequência R2] 

61 AI #61 none / / 100 0  0,01 FPOT_R2 [fator de potência R2] 

62 AI #62 none / / 100 0  0,01 FPMIF [Fator de potência mínimo indutivo R2] 

63 AI #63 none / / 100 0  0,01 FPMCF [Fator de potência mínimo capacitivo R2] 

64 AI #64 none / / 100 0  0,01 VFMAX [tensão máxima na fonte atingida R2] 

65 AI #65 none / / 10 0 V 0,1 TBLF [V]_R2 [tensão secundária fonte R2] 

66 AI #66 none / / 10 0 mA 0,1 IFb [mA]_R2 [corrente secundária fonte R2] 

67 AI #67 none / / 100 0 kV 0,01 VF [kV]_R2 [tensão primária fonte R2] 

68 AI #68 none / / 10 0 A 0,1 IF [A]_R2 [corrente primária fonte R2] 

69 AI #69 none / / 10 0 KVA 0,1 S [kVA]_R2 [potência aparente R2] 

70 AI #70 none / / 10 0 kW 0,1 P [kW]_R2 [potência ativa R2] 

71 AI #71 none / / 10 0 kVAr 0,1 Q [kVAr]_R2 [potência reativa R2] 

72 AI #72 none / / 10 0  0,1 RTPC_R2 [relação de tensão R2] 

73 AI #73 none / / 1 0  1 RTCC_R2 [relação corrente R2] 

74 AI #74 none / / 1 0  1 HCOMP [habilita compensador R2] 

75 AI #75 none / / 1 0  1 CCP [critério para compensação R2] 

76 AI #76 none / / 100 0  0,01 FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R2] 

77 AI #77 none / / 100 0  0,01 FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R2] 

78 AI #78 none / / 10 0 V 0,1 VREF _R2 [tensão de referência MD R2] 

79 AI #79 none / / 10 0 V 0,1 INS _R2 [insensibilidade  R2] 

80 AI #80 none / / 1 0 s 1 TMP _R2 [temporização  R2] 

81 AI #81 none / / 1 0  1 BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R2] 

82 AI #82 none / / 1 0  1 BSUBC [bloqueio por subcorrente R2] 

83 AI #83 none / / 1 0  1 BSOBC [bloqueio por sobre corrente R2] 

84 AI #84 none / / 1 0  1 PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R2] 

85 AI #85 none / / 1 0  1 DEFVC [defasagem V e I R2] 

86 AI #86 none / / 1 0  1 DTAP [diferença fixa para o mestre R2] 

87 AI #87 none / / 1 0  1 MIPCOM [modo indicação comutador R2] 

88 AI #88 none / / 1 0  1 TAP_R3 [tap atual R3] 

89 AI #89 none / / 1 0  1 Manual_Automatico_Travado_R3 [modo operação R3] 

90 AI #90 none / / 1 0  1 TAPMAX_R3 [tap máximo R3] 

91 AI #91 none / / 1 0  1 TAPMIN_R3 [tap mínimo R3] 

92 AI #92 none / / 1 0 Hz 1 FREQ [Hz]_R3 [frequência R3] 

93 AI #93 none / / 100 0  0,01 FPOT_R3 [fator de potência R3] 

94 AI #94 none / / 100 0  0,01 FPMIF [Fator de potência mínimo indutivo R3] 

95 AI #95 none / / 100 0  0,01 FPMCF [Fator de potência mínimo capacitivo R3] 

96 AI #96 none / / 100 0  0,01 VFMAX [tensão máxima na fonte atingida R3] 

97 AI #97 none / / 10 0 V 0,1 TBLF [V]_R3 [tensão secundária fonte R3] 

98 AI #98 none / / 10 0 mA 0,1 IFb [mA]_R3 [corrente secundária fonte R3] 

99 AI #99 none / / 100 0 kV 0,01 VF [kV]_R3 [tensão primária fonte R3] 

100 AI #100 none / / 10 0 A 0,1 IF [A]_R3 [corrente primária fonte R3] 

101 AI #101 none / / 10 0 KVA 0,1 S [kVA]_R3 [potência aparente R3] 

102 AI #102 none / / 10 0 kW 0,1 P [kW]_R3 [potência ativa R3] 

103 AI #103 none / / 10 0 kVAr 0,1 Q [kVAr]_R3 [potência reativa R3] 

104 AI #104 none / / 10 0  0,1 RTPC_R3 [relação de tensão R3] 

105 AI #105 none / / 1 0  1 RTCC_R3 [relação corrente R3] 

106 AI #106 none / / 1 0  1 HCOMP [habilita compensador R3] 

107 AI #107 none / / 1 0  1 CCP [critério para compensação R3] 

108 AI #108 none / / 100 0  0,01 FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R3] 

109 AI #109 none / / 100 0  0,01 FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R3] 

110 AI #110 none / / 10 0 V 0,1 VREF _R3 [tensão de referência MD R3] 

111 AI #111 none / / 10 0 V 0,1 INS _R3 [insensibilidade  R3] 

112 AI #112 none / / 1 0 s 1 TMP _R3 [temporização  R3] 

113 AI #113 none / / 1 0  1 BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R3] 

114 AI #114 none / / 1 0  1 BSUBC [bloqueio por subcorrente R3] 

115 AI #115 none / / 1 0  1 BSOBC [bloqueio por sobre corrente R3] 

116 AI #116 none / / 1 0  1 PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R3] 

117 AI #117 none / / 1 0  1 DEFVC [defasagem V e I R3] 

118 AI #118 none / / 1 0  1 DTAP [diferença fixa para o mestre R3] 

119 AI #119 none / / 1 0  1 MIPCOM [modo indicação comutador R3] 



 Supported Control operations Transmitted 
Value 

Scaling  Event Class 
Assigned (1, 2, 3 

or none) 

 

Point 
Index 

Name Select/ 
Operate 

Direct 
Operate 

Direct 
Operate  
- No Ack 

Min Max Min Max Units Resolu
tion 

Change Comman
d 

Description 

0 AO #0    0 3    1 none none TCON [Tipo de conexão do CAQ-1 para compensação] 

1 AO #1    0 16    1 none none GDL [Grau de liberdade] 

2 AO #2    1 3    1 none none MTR [Seleciona o compensador mestre] 

3 AO #3    10 1440    1 none none TPES [Tempo de permanência em sincronismo] 

4 AO #4    0 600    1 none none TNOBREAK [Tempo para neutralização com nobreak] 

5 AO #5    1 60    1 none none DTAQ [Período de aquisição de dados] 

6 AO #6    0 23    1 none none HCMP [Hora para auditoria do rastreamento] 

7 AO #7    0 8    1 none none SCMP [Dia da semana para auditoria do rastreamento] 

8 AO #8    0 1    1 none none HESP_P2 [Habilita mensagem espontânea P2] 

9 AO #9    0 65534    1 none none ENDREM_P2 [Endereço para mensagem espontânea P2] 

10 AO #10    0 1    1 none none HESP_P3 [Habilita mensagem espontânea P3] 

11 AO #11    0 65534    1 none none ENDREM_P3 [Endereço para mensagem espontânea P3] 

12 AO #12    0 65534    1 none none ESERIAL [Endereço para comunicação serial] 

13 AO #13    0 7    1 none none BAUD1 [Taxa de transmissão de dados P1] 

14 AO #14    0 7    1 none none BAUD2 [Taxa de transmissão de dados P2] 

15 AO #15    0 7    1 none none BAUD3 [Taxa de transmissão de dados P3] 

16 AO #16    0 999999    1 none none Senha para operador 

17 AO #17    0 999999    1 none none Senha para administrador 

18 AO #18    0 2    1 none none Manual_Automatico_Travado R1 [modo operação R1] 

19 AO #19    1 500    0,1 none none RTPC_R1 [relação de tensão R1] 

20 AO #20    1 6000    1 none none RTCC_R1 [relação corrente R1] 

21 AO #21    0 1    1 none none HCOMP [habilita compensador R1] 

22 AO #22    0 3    1 none none CCP [critério para compensação R1] 

23 AO #23    0,5 1    0,01 none none FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R1] 

24 AO #24    0,5 1    0,01 none none FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R1] 

25 AO #25    90 135    0,1 none none VREF _R1 [tensão de referência MD R1] 

26 AO #26    0,8 5    0,1 none none INS _R1 [insensibilidade MD R1] 

27 AO #27    10 180    1 none none TMP _R1 [temporização MD R1] 

28 AO #28    8 16    1 none none BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R1] 

29 AO #29    0 100    1 none none BSUBC [bloqueio por subcorrente R1] 

30 AO #30    50 200    1 none none BSOBC [bloqueio por sobre corrente R1] 

31 AO #31    0 8    1 none none PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R1] 

32 AO #32    0 2    1 none none DEFVC [defasagem V e I R1] 

33 AO #33    -4 4    1 none none DTAP [diferença fixa para o mestre R1] 

34 AO #34    0 7    1 none none MIPCOM [modo indicação comutador R1] 

35 AO #35    0 2    1 none none Manual_Automatico_Travado R2 [modo operação R2] 

36 AO #36    1 500    0,1 none none RTPC_R2 [relação de tensão R2] 

37 AO #37    1 6000    1 none none RTCC_R2 [relação corrente R2] 

38 AO #38    0 1    1 none none HCOMP [habilita compensador R2] 

39 AO #39    0 3    1 none none CCP [critério para compensação R2] 

40 AO #40    0,5 1    0,01 none none FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R2] 

41 AO #41    0,5 1    0,01 none none FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R2] 

42 AO #42    90 135    0,1 none none VREF _R2 [tensão de referência MD R2] 

43 AO #43    0,8 5    0,1 none none INS _R2 [insensibilidade MD R2] 

44 AO #44    10 180    1 none none TMP _R2 [temporização MD R2] 

45 AO #45    8 16    1 none none BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R2] 

46 AO #46    0 100    1 none none BSUBC [bloqueio por subcorrente R2] 

47 AO #47    50 200    1 none none BSOBC [bloqueio por sobre corrente R2] 

48 AO #48    0 8    1 none none PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R2] 

49 AO #49    0 2    1 none none DEFVC [defasagem V e I R2] 

50 AO #50    -4 4    1 none none DTAP [diferença fixa para o mestre R2] 

51 AO #51    0 7    1 none none MIPCOM [modo indicação comutador R2] 

52 AO #52    0 2    1 none none Manual_Automatico_Travado R3 [modo operação R3] 

53 AO #53    1 500    0,1 none none RTPC_R3 [relação de tensão R3] 

54 AO #54    1 6000    1 none none RTCC_R3 [relação corrente R3] 

55 AO #55    0 1    1 none none HCOMP [habilita compensador R3] 

56 AO #56    0 3    1 none none CCP [critério para compensação R3] 

57 AO #57    0,5 1    0,01 none none FP1 [parâmetro 1 para faixa do FP para regulação R3] 

58 AO #58    0,5 1    0,01 none none FP2 [ parâmetro 2 para faixa do FP para regulação R3] 

59 AO #59    90 135    0,1 none none VREF _R3 [tensão de referência MD R3] 

60 AO #60    0,8 5    0,1 none none INS _R3 [insensibilidade MD R3] 

61 AO #61    10 180    1 none none TMP _R3 [temporização MD R3] 

62 AO #62    8 16    1 none none BMAX [bloqueio físico máximo do comutador R3] 

63 AO #63    0 100    1 none none BSUBC [bloqueio por subcorrente R3] 

64 AO #64    50 200    1 none none BSOBC [bloqueio por sobre corrente R3] 

65 AO #65    0 8    1 none none PBCS [posição para bloqueio em caso de subcorrente R3] 

66 AO #66    0 2    1 none none DEFVC [defasagem V e I R3] 

67 AO #67    -4 4    1 none none DTAP [diferença fixa para o mestre R3] 

68 AO #68    0 7    1 none none MIPCOM [modo indicação comutador R3] 

 



 

 

 

 

------------- End of Device Profile for Reference Device ------------- 
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